
.............................................................0101110100 0101110100 0101110100................................................................. }ELSE IF (E != BOOST::ASIO::ERROR::OPERATION_ABORTED).......................0101110100 0101110100 0101110100............................ {CONNECTION_M
ANAGER_.STOP(SHARED_FRO

M
_TH

IS
());.......................................0

1
0

1
1

1
0

1
0

0
 0

1
0

1
1

1
0

1
0

0
 0

1
0

1
1

1
0

1
0

0
............

101110100 0101110100 0101110100...................... }ELSE{CONNECTION_MANAGER_.STOP(SHARED_FROM_THIS
())

;..
...

...
...

...
...

..}
ELS

E IF
 (E

 !=
 B

OOST::
ASIO

::E
RROR::O

PERATION_ABORT-

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
 }E

LS
E 

IF
 (E

 !=
 B

O
O

ST
::

A
S

IO
::

ER
RO

R:
:O

PE
RA

TI
O

N
_A

B
O

RT
ED

).
...

...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

0101110100 0101110100 0101110100...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

 {C
ONNECTIO

N_MANAGER_.S
TO

P(S
HARED_FR

OM
_TH

IS
())

;..
...

...
...

...
...

...
................................01011101

КОМПЛЕКС СРЕДСТВ АВТОМАТИЗАЦИИ 
АППАРАТУРЫ КОНТРОЛЯ РАДИОЛОКАЦИОННЫХ 
ПОЗИЦИЙ И КАНАЛОВ СВЯЗИ 
КСА «АК-РЛП»
КСА «АК-РЛП» предназначен для контроля качества мультисенсорной обработки 
и проверок на соответствие действующим требованиям.

Контролируются параметры:
•	 источников информации наблюдения
•	 каналов связи

ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ 
ВОЗМОЖНОСТИ

Комплекс обеспечивает:
•	 Сбор, обработку и оформление результатов летных проверок (полных, внеочередных,

контрольных и ежесменных) радиолокационных средств по специально выделенному ВС и/или   
рейсовым ВС

•	 Ежесменные проверки готовности радиолокационных средств к обеспечению ОВД
•	 Оповещение технического персонала о возникающих отклонениях в работе радиолокационных

средств 
•	 Контроль исправности линий связи и оповещение оператора в случае их неработоспособности
•	 Регистрацию и сохранение текущей информации наблюдения в течение заданного отрезка

времени
•	 Расчет вероятностных и точностных характеристик контролируемых средств наблюдения
•	 Прием информации от РЛС (ОРЛ, ВРЛ, в том числе режим S), станций АЗН-В, МПСН по асинхронному

и/или синхронному интерфейсу RS-232, по Ethernet (UDP), по протоколам семейства ASTERIX 
и иным формализованным протоколам передачи информации наблюдения. 

СОСТАВ Сервер обработки и хранения данных
АРМ оператора


